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2l Contexte et enjeux

v' En tant que zone dense, le réseau Transilien est sensible aux petites perturbations.

v Les GTI S e s o doivent prendre des décisions pour limiter I'impact de ces perturbations.

v" Pour les y aider, un outil de replanification (1) a été développé lors d'une these précédente (Estelle Altazin, 2018).
v 1l s'agit de résoudre un probleme de replanification multi-objectit en temps réel.
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Construction d’un ensemble de solutions non dominées 1 : Méthode de résolution

A Amélioration de la prise en compte du caractere multi-objectit

d  Concept de matrice-dominance : d  Autres améliorations:
v'  Extension de la dominance de Pareto, v' Processus de sélection basé sur les rangs,
v Basé sur des exigences de gains par type d'action et v Nouvelles fagons de définir une perturbation,
par objectif, v" Nouvelle heuristique d'exploration des solutions

v Meilleure maitrise de la calibration, oasée sur la matrice-dominance.
v Plus grande tinesse que des colts et des poids.
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Critere Limitation e oD P HESRION Ajout d’arret  Unité
de train d’arret
Durée de la perturbation -100 -120 -1000 0 min
Temps de voyage 0 0 0 -3 min/voy
Temps d’attente 0 0 0 -1 min/voy
Somme des retards -150 -150 -1000 0 min
K 2 . Exemple de matrice de gains exigés /

Al Utilisation d'historiques de données

v" Données : historiques de plans de transport et d'actions de
replanification prises par les GTI.

v' pour évaluer les performances du moteur en se comparant
aux décisions historiques (3),

v' pour estimer des scores pour les actions et donc améliorer
leur exploration (4),

|

pour enrichir le processus de sélection,

|

pour aider a la construction des matrices de gains exigés.
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Graphe Module GNN Couches linéaires

Perspectives diverses
Nouvelles expérimentations en conditions réelles. | 5
Résolution uniquement par apprentissage automatique.
Autres utilisations des données pour de I"apprentissage. I

Reconception en supposant |'existence d'un outil de replanification.
\ / 4 - Graph Neural Network
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